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to set the gap accurately between the cylinders. All the drawing 
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gearings (24,26,28), which can be at both ends of the cylinders (12, 
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drafting direction. Two sliding drawing cylinders (14,16) can be 
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(30). The three cylinders are on parallel axes and are coplanar, so 
that the two sliding cylinders (14,16) can slide in parallel on a plane 
within the three cylinders in the drafting direction (ll-ll). 
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(3) Spinnmaschina mit Strackwerk 

(g) Mit einer Spinnmaschina mit zumindest einem mehrere 
Strackwerkzylinder (12, 14, 16) aufweisenden Streckwerk zur 
Bildung wenigstans eines zwischen zwei jeweiiigan Streck- 
werkzylindern liagenden Verzugsfeldes, wobai zumindest 
zwei Strackwarkzylindarn gasonderte Antriebsmotoran (18, 
20, 22) vorzugsweise drehzehlgesteuerte Antriebsmotoran 
zugeordnet sind, und im Antriebsstrang zwischen dem 
jeweiiigan Antriebsmotor und dem zugeordneten Antriebs- 
zylinder wenigstens ein Getriebe (24, 26, 28) angeordnet ist, 
soil auf kostengunstige Weisa eine Vielzahl unterschiadli- 
char Garnsorten erzaugt warden. 

Hierzu ist vorgesehen, daB wenigstens einer der Antriebs- 
motoran {18, 20, 22) zusemmen mit den ihm zugeordneten 
Getriaben (24, 26, 28) und dem Antriebszyiinder als Einheit 
(30, 30') relativ zu dam wenigstens einen weiteran angatrie- 

■ benen Strackwerkzylinder langs der Verzugsrichtung ver- 

f schiebbar ist 
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Aufbau insofem vereinfacht wird, als beide Zylinder 
iangs emer gemeinsamen Fuhrung beispielsweise auf 
einem Schhtten zusammen mit ihren Getrieben und 
Motoren verschoben werden konnen. 

Der Vor- bzw. Lieferzylinder, von welchem das Garn 
zu den Spmdeln geliefert wird, wird erfindungsgemaB 
mcht verschoben, wodurch der Weg des Games vom 
Mreckwerk zu den Spindeln unverandert bleibt. 

Weiter ist vorzugsweise ein aus zwei Zahnriemen- 
scneiben und einem zwischen diesen zur Obertragung 
yon Drehmoment verlaufenden Zahnrieraen gebildetes 
Vorgetnebe zwischen jedem Motor und den Streck- 
werkzylmdern vorgesehen. Dies ist vorteilhaft, weil der 
Zahnnemen msbesondere bei langsamer Rotation des 
tJ /-^ntnebSiiiOiors die hicrbei entstehenden StcS~ akf a „. 
gen kann, so daB eine Beschadigung der nachfofgenden 
ubhcherweise nut Zahnrader aufgebauten Getriebestu ' 
fen vermieden wird und zugieich eine Untersetzung der 
Motordrehgeschwindigkeit vorgesehen werden kann 
20 Indem im Antriebsstrang zwischen wenigstens einem 
beidseits des Zylinders angeordneten Motorpaares und 
dem zugehorigen Zylinder ein Verlagerungsgetriebe 
vorgesehen wird, konnen die einzelnen Streckwerkzy- 
linder besonders dicht beieinander angeordnet werden 
25 bo konnen Abstande unter 30 mm zwischen diesen er- 
reicht werden. Vorzugsweise sind dabei die beiden au- 
Beren Zylinder, das heiBt der Vor- sowie der Hinterzy- 
„ _ * mder Veriagerungsgetrieben vorgesehen, wahrend 

duktion untoidiicdltt K™* Z^^J 2WiSChen dem Str **werk- 

nur erforderlich, die Drehzahlen de • efiLeLen ; Streck „ ffif' " nd f dem zu ? ec >rdneten Motor vorgesehen, so 
werkzylinder zu andern, sondern es * ln^^ ^ ***** 



Die vorliegende Erfindung betrifft eine Spinnmaschi- 
ne nach dem Oberbegriff von Anspruch 1, wie sie bei- 
spielsweise aus der DE 40 00 226 Al bekannt ist 

Bei Spinnmaschinen ist es erforderlich, daB ein fur die 
Produktion ernes bestimmten Games durch das Streck- 
werk vorgesehener Verzug eingehaJten wird. Dazu ist 
notwendig, daB die fur den Verzug notwendigen Dreh- 
zahlen der emzeinen Streckwerkzylinder in einem defi- 
merten Verhaltnis zueinander bleiben. Dies wurde bei 
alteren Spinnmaschinen dadurch erreicht, daB nur ein 
Antnebsmotor vorgesehen wurde, der uber ein Wech- 
selgetnebe aile Zylinder des Streckwerks gleichzeitig 
antreiDL & 
In jungster Zeit sind jedoch Spinnmaschinen entwik- 
kelt worden, m weichen wenigstens zwei Streckwerkzy- 
linder separat angetrieben werden, vorzugsweise aber 
jeder Streckwerkzylinder an beiden Enden von eigenen 
Motoren angetrieben wird. Das erforderiiche Verzugs- - 
vernaltms kann dann durch die Frequenz der an die ' 
Antnebsmotoren gespeisten Wechselstromleistung auf 
einfeche Weise eiektronisch eingesteilt werden. Ein be- 
sonders yorteiihaftes Verfahren hierzu wird in der 
gleichzeitig eingereichten Anmeldung mit dem Titel 
fclektronisches Getriebe" (unser Zeichen: R 3355) be- 
schrieben, deren Offenbarungsgehalt durch Bezugnah- 
me mit zum Gegenstand der vorliegenden Anmeldung 
gemachtwird 5 



' — - ^»^*.«.in^ii uci cni^cuien directc- 
werkzyhnder zu andern, sondern es muB vielmehr auch 
deren Abstand zueinander eingesteilt werden. Aus die- 
sem Grund besteht seibst bei Spinnmaschinen mit sepa- 
rat angetnebenen Streckwerkzylindern die Notwendi*- 
keu,teuere mechanische Umrustungen vorzunehmen ° 
Das Ziei der vorliegenden Erfindung besteht darin 
eine Spinnmaschine der eingangs ■ genannten Art zu 
scnaffen, mit welcher auf kostengunstige Weise eine 
kann! unterschied "cher Garnsorten erzeugt werden 

Dieses Ziei wird mit einer Spinnmaschine erreicht, die 
die Merkrnale des unabhangigen Anspruches 1 aufweist 

Dadurch, daB die Antriebsmotoren wenigstens eines 
Streckwerkzylinders zusammen mit den ihnen zugeord 
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heit relativ zu dem wenigstens einen weiteren angetrie- 
benen Streckwerkzylinder Iangs der Verzugsrichtung 
verschiebbar sind, muB lediglich an beiden Enden del 
Streckwerkzylinders eine einzige mechanische Einstel- 
lung vorgenommen werden, urn den Abstand zum be- 
nachbarten Streckwerkzylinder zu verandern. Die Urn- 
nlstung der Spinnmaschine erfordert somit nur einen 
mmimalen Montageaufwand. 

Die bevorzugte Ausfuhrungsform, wonach wenig- 
stens drei angetriebene Streckwerkzylinder in der 
Spinnmaschine vorgesehen sind und wenigstens zwei 
der Zylinder mit Bezug auf einen fest mit dem Maschi- 
nenstander verbundenen dritten Streckwerkzylinder 
verschiebbar sind, bzw. automatisch verschoben werden 
konnen, erhoht dabei die Flexiblitat zur Produktion un- 
terschiedhcher Garnsorten, wobei bei einer koplanaren 
Anordnung der Zylinder und der Moglichkeit, zwei Zy- 
linder Iangs der Verzugsrichtung zu verschieben, der 



a ■ V r — Lciuid.il nonen, stotJartige 

Antnebsbewegungen vermeidenden Drehzahl betrie- 
ben werden kann. In Verbindung mit dem Zahnriemen- 
getnebe wird so eine Beschadigung der Getriebezahn- 
rader besonders sicher verhindert 

Das Getriebe kann besonders einfach gebildet wer- 
den, wenn jeder Antriebsmotor mit dem ihm zugeord- 
neten Zyhnder in jeder Betriebsphase der Spinnmaschi- 
ne dauerhaft drehfest verbunden ist, da somit eine teure 
aufwendig zu steuernde Kupplung, wie sie beispielswei-' 
se in der DE 40 00 226 beschrieben ist, vermieden wer- 
den kann. Durch die besonders bevorzugte Verwen- 
dung von Reluktanzmotoren als drehzahigesteuerte 
Antnebsmotoren wird bei Fehlen einer Kupplung er- 
reicht, daB auch beim An- und Ausiaufen der Spinnma- 
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Weitere vorteilhafte Ausbildungen der Erfindung er- 
geben sich aus den Unteranspruchen. 

Die Erfindung wird im folgenden nur beispielsweise 
anhand der Zeichnungen beschrieben; in dieser zeigt 

Fig. l eine schematische Seitenansicht eines erfin- 
dungsgemaBen Spinnmaschinen-Streckwerkes, 

Fig. 2 eine schematische, teilweise geschnittene An- 
sicht nach Linie IMI von Fig. t in vergroBertem MaB- 
stabund 

Fig. 3 eine schematische Seitenansicht eines erfin- 
dungsgemaBen Spinnmaschinenstreckwerks von der 
entgegengesetzten Seite wie in Fig. \ . 

Nach Fig. 1 umfaBt ein Streckwerk 10 einen mit ge- 
kreuzt schraffiert gezeichneten, frei laufenden oberen 
Gegenwaizen 16' zusammenarbeitenden Hinter- bzw 
Eingangszyhnder 16, einen mit gekreuzt schraffiert ge- 
zeichneten, frei laufenden oberen Gegenwaizen 14' zu- 
sammenarbeitenden Mittelzyiinder 14 und einen mit ge- 
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kreuzt schraffiert gezeichneten freilaufenden oberen Verlagerungsgetriebes 38a verbunden, dessen Ein- 

Gegenwalzen 12' zusammenarbeitenden Vorderbzw. gangswelle 42a von dem dem Vorderzylinder 12 be- 

Lieferzylinder 12, die koaxial und koplanar angeordnet nachbarten Mittelzylinder 14 weiter beabstandet ist ais 

sind. Dem Eingangsspalt zwischen dem Hinterzylinder der Vorderzylinder 12 selbst. Die Eingangswelle 42a des 

16 und den Gegenwalzen 16' wird ein zu verziehendes 5 Verlagerungsgetriebes ist drehfest mit einer Ausgangs- 

Vorgarn von einer nicht dargestellten Vorgarnspule zu- welle eines Zwischengetriebes 44a verbunden, welches 

gefuhrt und durch die KJemmlinie zwischen dem Mittel- vorzugsweise eine Untersetzung im Bereich von 1 : 5 bis 

zyiinder 14 und einer Gegenwalze 14' sowie die Klemm- 1:10 aufweist, und insbesondere bevorzugt ein Unter- 

linie zwischen dern Vorderzylinder 12 und einer zuge- setzungsverhaltnis von 1 : 7 vorsieht. 

ordneten Gegenwalze 12' zu den (nicht gezeigten) Spin- 10 Die Eingangswelle des einstufigen Zwischengetriebes 

deln gefuhrt 44a ist mit einer Zahnriemenscheibe 34a verbunden, 

Die Gegenwalzen 12', 14', 16' sind an einem um eine uber welche ein Zahnriemen 48 (Fig. 1) zu einer zweiten 

Achse 60 hochschwenkbaren Fuhrungsarm 58 ange- Zahnriemenscheibe 50 (Fig. 1) gefuhrt ist, die rest mit 

bracht, und zwar die VorderzyHnder-Gegenwalze 12' der Welle des Motors 18 verbunden ist. Das Zahnrie- 

fest und die Mittelzylinder- und Hinterzylinderwaize 14' 15 mengetriebe sieht vorzugsweise eine Obersetzung von 

bzw. 16' in Richtung der gestrichelten Doppelpfeile ver- etwa 1 : 2 vor. 

stellbar. Der dem Vorderzylinder 12 benachbarte Mittelzylin- 

Jeder Streckwerkzylinder 12, 14, 16 ist zumindest an der 14 erstreckt sich auf beiden Seiten vom Maschinen- 

einem Ende Uber ein mehrstufiges Getriebe 24, 26, bzw. stander bis uber die Zahnriemenscheibe 34 des angren- 

28 mit einem separaten Antriebsmotor 18, 20 bzw. 22 20 zenden Vorderzylinders axial hinaus und ist an beiden 

verbunden. Eine bevorzugte Ansteuerung der separaten Enden direkt drehfest mit der Ausgangsweile eines Zwi- 

Antriebsmotoren 18, 20, 22 wird in der gleichzeitig ein- schengetriebes 44b verbunden, das in einer bevorzugten 

gereichten Patentanmeldung P mit dem Titel "Elektro- Form zweistufig aufgebaut ist und ein Untersetzungs- 

nisches Getriebe" (unser Zeichen R 3355) beschrieben, verhaltnis zwischen 1 : 20 und 1 : 80, insbesondere be- 

deren Offenbarungsgehalt durch Bezugnahme auch 25 vorzugt etwa 1 : 40 vorsieht. Eine Ausbildung ais Stirn- 

zum Gegenstand der vorliegenden Anmeldung gemacht radgetriebe ist bevorzugt. 

wird. An dem entgegengesetzten Ende sind die Streck- Auf der Eingangswelle des Zwischengetriebes 44b ist 

werkszylinder 12, 14, 16 nach Fig. 3 in Iagern 30", 30"' eine Riemenscheibe 34b vorgesehen, die uber einen 

bzw. 30"" gelagert, von denen eines 30"" maschinenfest Zahnriemen 52 mit einer auf der Ausgangsweile des ihr 

und die beiden anderen 30", 30"' in Richtung der unte- 30 zugeordneten Motors 20 drehfest angebrachten Zahn- 

ren Doppelpfeile, das heiGt parallel zur Verzugsrichtung riemenscheibe 54 (Fig. 1) verbunden ist 

(II-II) verschiebbar undinjeder erreichten Stellung fest- Der Hinterzylinder 16 isi an beiden Enden mit der 

stellbar gelagert sind. Die Gegenwalzen 12'. 14', 16' sind Ausgangsweile 40b eines Verlagerungsgetriebes 38b 

auch auf dieser Maschinenseite an Fuhrungsarmen 58 drehfest verbunden, dessen Eingangswelle 42a etwa im 

fest bzw. in Richtung der oberen Doppelpfeile verstell- 35 selben Abstand vom Maschinenstander wie beim Verla- 

bar gelagert. gerungsgetriebe 38a des Vorderzylinders drehfest mit 

Das eine Ende des Hinterzylinders 16 und das an der Ausgangsweile eines Zwischengetriebes 44c ver- 

diesem Ende vorgesehene, zugehorige, sich vom Streck- bunden ist, das vorzugsweise zweistufig aufgebaut ist 

werk nach oben erstreckende Getriebe 28 und der Mo- und eine Untersetzung von vorzugsweise 1 : 20 bis 

tor 22 sind, zum Beispiel durch Anordnung auf auf 40 1 :80, vorzugsweise 1 :40 aufweist und vorzugsweise 

Schienen gefuhrten Schlitten, starr zueinander zu einer ais Stirnradgetriebe gebildet ist. 

Baueinheit 30 verbunden, die parallel zur durch die Die Eingangswelle des Zwischengetriebes 44c ist wie- 

Streckwerkzylinderachsen verlaufenden Linie II-II ver- derum drehfest mit einer Zahnriemenscheibe 34c ver- 

schoben werden kann, die weiter die an jeder Spinnstel- bunden, welche etwa den selben Abstand zum Maschi- 

le vorgesehenen Gegenwalzen 16' umfafit und auch mit 45 nenstander aufweist wie die Zahnriemenscheibe 34a 

dem Lager 30" verbunden ist und welche uber einen Zahnriemen 36 mit der Aus- 

In analoger Weise sind das eine Ende des Mittelzylin- gangswelle des dem Hinterzylinder 16 zugeordneten 

ders 14 und 1 das daran vorgesehene, sich vom Streck- Antriebsmotor 22 drehfest verbundenen Zahnriemen- 

werk nach oben schrag von dem Getriebe 28 des Hin- scheibe 56 verbunden ist Wie die anderen aus zwei 

terzylinders 16 weg erstreckende Getriebe 26 und der 50 Zahnriemenscheiben und einem Zahnriemen gebildeten 

Motoren 20 durch Anordnung auf einem Schlitten zu Vorgetriebe sieht auch dieses Vorgetriebe wiederum 

einer fest miteinander verbundenen Baueinheit 30' zu- vorzugsweise eine Untersetzung von etwa 1 : 2 vor. 

sammengefugt, die in derselben Richtung wie die Bau- Die Antriebsmotoren 18, 20 und 22 sind vorzugsweise 

einheit 30 und vorzugsweise auf den selben Schienen drehzahlgesteuerte Antriebsmotoren, insbesondere 

wie die Baueinheit 30 gefuhrt verschiebbar ist, die wei- 55 Synchron- bzw. Reluktanzmotoren, die gegenuber her- 

ter an jeder Spinnstelle die Gegenwalzen 14' umfafit kommlichen Synchronmotoren den Vorteil aufweisen, 

und mit dem Lager 30"' verbunden ist daB sie sich selbsttatig in Synchronisms Ziehen konnen. 

Das eine Ende des Vorderzylinders 12 und das dort Sie konnen wie in unserer o.g. Anmeldung beschrieben 

vorgesehene, sich vom Streckwerk aus nach unten er- angesteuert werden. 

streckenden Getriebe 24 sowie der unterhalb des so Die Spinnmaschine der vorliegenden Erfindung ar- 

Streckwerks angebrachte Motor 18 sind unbeweglich beitet wie folgt: 

am Maschinenrahmen 46 gelagert ebenso wie das am Zur Einstellung neuer Streckwerkzylinder-Abstande 

anderen Ende des Vorderzylinders vorgesehene Lager wird nach Fig. 1 zunachst der Hinterzylinder 16 und der 

30''". ihm zugeordnete Antriebsstrang maximal weit von dem 

Im Nachfolgenden wird die Anordnung der Getriebe 6 5 Vorderzylinder 12 verschoben. Dann wird der Abstand 

detailliert mit Bezug auf Fig. 2 beschrieben werden. zwischen dem Vorderzylinder 12, der zusammen mit 

Nach Fig. 2 ist der Vorderzylinder 12 an beiden An- seinem Getriebe 24 und seinem ihm zugeordneten Mo- 

trtebsseiten mit einer ersten Ausgangsweile 40a eines tor 18 sowie seinem Lager 30"" (Fig. 3) fest am Maschi- 
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nenrahmen 46 angebracht ist, und dem Mittelzylinder 
14, dessen ernes Ende zusammen tnit den ihm zugeord- 
neten getriebe 26 und Antriebsmotor 20 auf dem (ge- 
punlctet angedeuteten) Schlitten als Baueinheit 30' und 
dessen anderes Ende mit dem Lager 30"' (Fig 3) ee 
memsam verschiebbar ist, auf einen fur das zu produzie- 
rende Gam erforderlichen Abstand von beispielsweise 
zwischen 29 und 42,5 mm zwischen den Mitten dieser 

n« C Q Tv- » y !? der ein S este!It - bei Vorsehen ei- 

nes Schlittens dieser auf dafur vorgesehenen Schienen 
zusammen nut seinem Getriebe 26 und seinem zugehS- 
ngen Motor 20 gieiteL Beide Enden des Mittelzylinders 
14 werden im selben AusmaB bewegt Der in die Solioo- 
sit.on verschobene Mittelzylinder 14 wird dann in dieser 
Position hxiert. 

Danach wird der Hinterzylinder 16, wie fur das zu 
produzierende Gam erforderlich, aus seiner von dem 
Vorderzyhnder 12 maximal weit entfernten Position zu- 
sammen nut dem ihm zugeordneten Getriebe 28 und 
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W -3-, „ , ~7 "~ """ v -"" ,clt J " ""a aem Lager 
30 (Fig. 3) an den Mittelzylinder 14 auf den erforderli- 
chen Abstand von beispielsweise 41,5 bis 55 mm zwi- 
schen den Mitten der Streckwerkzylinder 14 und 16 
nerangeschoben und fixiert. 

Die Gegenwalzen 14', 16' werden an den zugeordne- 
16 n vrrstellt gSarmen 58 entsprechend den Zylindern 14, 
Dann konnen die fur das Verzugsverhaltnis notwen- 
mgen die Untersetzungen der Getriebeanordnungen . 30" 30"' 30""L a? ^r 
berucksichtigenden Motordrehzahlen an einer (mint ™ tttthnrill* u u 
gezeigten) Streckwerksteuerung eingestellt werden wie f t $2 nemensch « lb « 
dies beispielsweise in unserer ebenffKSg^ft? S ig™™Z?E he,be 
tentanmeldung P (unser Zeichen: R 3355) beHSfi. ISSZSSSSeibe 



werden, indem ein am Rahmen 46 sitzender Motor 62 
eine Spmdel 64 antreibt, die in einer an der Baueinheit 
30 befestigten Gewindemuffe 66 lauft 

Die Verschiebung der Baueinheiten 30, 30' muB nicht 
unbedmgt parallel zur Verzugsrichtung erfolgen, son- 
dem konnte auch in Form einer Schwenkbewegune um 
einen Drehpunkt vor sich gehen, der jedoch sehr weit 
von den Streckwerkzyiindern 12, 14, 16 entfernt sein 
sollte, damn die Verschiebung zumindest im wesentli- 
cnen parallei zur Verzugsrichtung erfolgt 

Bezugszeichenliste 

10 Streckwerk 
12 Vorderzylinder 
12' Vorderzylinder-Gegenwalze 
14 Mittelzylinder 
14' Mittelzyiinder-Gegenwalze 
16 Hinterzylinder 



18 Antriebsmoior 
20 Antriebsmotor 
22 Antriebsmotor 
24 Getriebe 
25 26 Getriebe 
28 Getriebe 
30 Baueinheit 
30' Baueinheit 
30", 30'", 30"" Lager 



— * 'ogti uugagcirieue 

38b Verlagerungsgetriebe 
40a Ausgangswelle 
40b Ausgangswelle 
42a Eingangswelle 



- . ""5 'viuwrcn io, zu, £z uDertragen d e 
Getriebe 24, 26 und 28 das AntriebsdrehmomenUofort 
auf die thnen zugeordneten Streckwerkzylinder 12 14 
und 16, ohne daB vorher ein Hochlaufen der Antriebs- 
motoren auf erne bestimmte Minimaldrehzahl abgewar- 42a Fin^n^n 
tet werden muBte, oder eine Kupplung bei Erreichen ^ ShfS* 
~voH^^ D ^ f ^S I g?3E 40 SlS^etebe 

J^'*^ S^SenSSeoe 

^^^^^SSSST^ 38 Sits™ 6 

Zannradgetriebe als auch die Zwischengetriebe vorge! 30 SmSEST^* 
sehen wird, erreicht jeder Motor beim Hochlaufen " I™™*™™ 
schnell eine Umdrehungsgeschwindigkeit, bei der keine 
StoBe mehr auftreten Zudem laOt sich die Motorge- 
schwindigkeit bei vergleichsweise hoher Rotation bes- 66 Gewindt 

so daB genngere Verzugsfehler wahrend der Produkti- 8 
on auftreten. 

Die dargestellte Antriebsanordnung wird bei langen 
Streckwerkzyiindern bevorzugt an beiden Enden der 

e ^ 1 T e , r ^, Zyiinder vor &esehen, d. h, daB statt der La- 
ger 30' ', 30"' und 30"" nach F.g. 3 auch an diesem Ende 
der Streckwerkszylinder Antriebsmotoren wie 18 20 
bzw 22 sowie Getriebe 24, 26 bzw. 28 und ggf. auch 
Verlagerungsgetriebe 38 vorgesehen sind, wobei gege- 
benenfalls MaBnahmen vorgesehen sein konnen, um ei- 
ne ungleichmaBige Verschiebung an beiden Seiten eines 
Streckwerkzylinders zu verhindern. Eine Baueinheit 30' 
kann entlang einer Fuhrung 70 automatisch verschoben 
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1. Spmnmaschine, insbesondere Ringspinnmaschi- 
ne, mit zumindest einem mehrere, vorzugsweise 
drei angetnebene Streckwerkzylinder (12 14 16) 
und an diese angedruckte freilaufende Gegenwal- 
zen aufweisenden Streckwerk (10) zur Bildung we- 
nigstens eines zwischen zwei jeweiligen Streck- 
werkzyiindern (12, 14, 16) mit den zugeordneten 
Gegenwalzen liegenden Verzugsfeldes, wobei zu- 
mindest zwei Streckwerkzyiindern (12, 14 16) ge- 
sonderte Antriebsmotoren (18, 20. 22), voreugswei- 
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se drehzahlgesceuerte Antriebsmotoren zugeord- 
net sind, und im Antriebsstrang zwischen dem je- 
weiligen Antriebsmotor und dem zugeordneten 
Antriebszylinder wenigstens ein Getriebe (24, 26, 
28) angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daB 5 
wenigstens ein an einem Ende eines Streckwerkzy- 
linders (16) vorgesehener Antriebsmotor (22) zu- 
sammen mit den ihm zugeordneten Getriebe (28) 
und dem Streckwerkzyiinder (16) als Einheit (30) 
' relativ zu dem wenigstens einen weiteren angetrie- 10. 
benen Streckwerkzyiinder (12) quer zu einer Zylin- 
derachse (II- II) verschiebbar ist 

2. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
A.nspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Ein- 
heit (30) relativ zu dem wenigstens einen weiteren 15 
angetriebenen Streckwerkzyiinder (12) parallel zur 
Verzugsrichtung (II-II) verschiebbar ist. 

3. Spinnmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Verschiebung automatisch 
ablauft, z. 3. durch einen Schliuenantrieb mit Spin- 20 
del, durch den eine genaue Position (Abstand) zwi- 
schen den Zylindern automatisch eingestellt wer- 
den kann. 

4. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Ein- 25 
heit (30) weiter die dem verschiebbaren Streck- 
werkzyiinder zugeordneten Gegenwalzen umfaBt. 

5. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB alle Zy- 
linder (12, 14, 16) von separaten Motoren (18, 20, 22) 30 
unter Zwischenschaltung jeweiis eines Getriebes 
(24, 26, 28) angetrieben sind. 

6. Spinnmaschine nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB alle Zylinder (12, 14, 16) beiden- 
dig von separaten Motoren (18, 20, 22) unter Zwi- 35 
schenschakung jeweiis eines Getriebes (24, 26, 28) 
angetrieben sine. 

7. Spinnmaschine nach der' vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB zwei Zylin- 
der (14, 16) mit Bezug auf den dritten Streckwerk- 40 
zylinder (12) zusammen mit den ihnen zugeordne- 
ten Getrieben gemeinsam verschiebbar gelagert 
sind. 

8. Spinnmaschine nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verschiebung parallel zur 45 
Verzugsrichtung erfolgt 

9. Spinnmaschinen nach Anspruch 7 oder 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die zwei verschiebbaren 
Streckwerkzyiinder (14, 16) unabhangig voneinan- 
der zusammen mit ihren zugeordneten Getrieben 50 
als Baueinheit (30) ausgebildet und mit diesen ver- 
schiebbar sind. 

10. Spinnmaschine nach einem der Anspruche 5 bis 
9, dadurch gekennzeichnet, daB die drei Zylinder 
achsparallel und koplanar angeordnet sind, wobei 55 
die beiden verschiebbaren Zylinder (14, 16) in Ver- 
zugsrichtung (II-II) innerhalb der von den drei Zy- 
lindern gebildeten Ebene parallel verschoben wer- 
den konnen. 

1 1 . Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 60 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Zylin- 
der (12) an einem Maschinenstander (46) unver- 
schiebbar gehaltert ist. 

12. Spinnmaschine nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafl der unverschiebbare Zylinder 65 
(12) der Vorderzylinder ist. 

13. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB wenig- 
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stens ein Getriebe (18, 20, 22) mehrstufig aufgebaut 
ist. 

14. Spinnmaschine nach Anspruch 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das mehrstuf ige Getriebe ein aus 
einer drehfest an der Motorwelle angebrachten er- 
sten Zahnriemenscheibe (32), einer auf einer Zwi- 
schenwelle drehfest angebrachten zweiten Zahn- 
riemenscheibe (34), und einem zwischen diesen zur 
Oberiragung von Drehmoment verlaufenden 
Zahnriemen (36) gebildetes Vorgetriebe umfaBt. 

15. Spinnmaschine nach Anspruch 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Vorgetriebe (32, 34, '36) eine 
Untersetzung vorsieht 

16. Spinnmaschine nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Untersetzungsverhaitnis 
zwischen 1 : 1,3 und 1 : 10, vorzugsweise bei 1:2 
liegt. 

1 7. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB mehr als 
ein mehrstufiges Getriebe (18, 20, 22) vorgesehen 
ist. 

18. Spinnmaschine nach Anspruch 17 ; dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jedes mehrstufige Getriebe (18, 
20, 22) ein Vorgetriebe nach einem der Anspruche 9 
bis 12 aufweist. 

19. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB wenig- 
stens an einer Zylinderweile (12, 16) ein mit einer 
Ausgangswelle (40) drehfest mit dieser Zylinder- 
weile verbundenes Veriagerungsgetriebe (38) vor- 
gesehen ist, dessen Eingangswelle (42) eine groBere 
Beabstandung zu einem angrenzenden Streck- 
werkzyiinder (14) aufweist als die Ausgangswelle 
(40). 

20. Spinnmaschine nach Anspruch 19, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Veriagerungsgetriebe (38) 
ein Untersetzungsverhaitnis nahe 1 und vorzugs- 
weise groBer als 1, insbesondere 1,08 : 1 aufweist. 

21. Spinnmaschine nach Anspruch 5 und einem der 
Anspruche 19 oder 20, worin an wenigstens zwei 
Zylindern (12, 16) Veriagerungsgetriebe (38a, 38b) 
angeordnet sind. 

22. Spinnmaschine nach Anspruch 21, worin am 
Vorderzylinder (12) und am Hinterzylinder (16) 
Veriagerungsgetriebe (38a, 38b) vorgesehen sind. 

23. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, worin im Antriebsstrang wenigstens ei- 
ner Zylinderweile (12, 14, 16) ein die Motordrehun- 
gen untersetzendes Zwischengetriebe (44) vorgese- 
hen ist 

.24. Spinnmaschine nach einem der Anspruche 19 
bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB das Veriage- 
rungsgetriebe (38a, 38b) in das Zwischengetriebes 
(44a bzw. 44c) integriert ist. 

25. Spinnmaschine nach Anspruch 23 oder 24, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Zwischengetriebe 
(44b) fur den Mittelzylinder 14 axial gegenuber den 
Zwischengetrieben (44a, 44c) der Vorder- bzw. 
Hinterzylinder (12, 16) versetzt ist. 

26. Spinnmaschine nach einem der Anspruche 23 
bis 25 dadurch gekennzeichnet, daB das Unterset- 
zungsverhaitnis des Zwischengetriebes (44b, 44c) 
im Verhaltnis von 1 : 7 bis 1 : 80, insbesondere bei 
naherungsweise I : 40 liegt. 

27. Spinnmaschine nach Anspruch 26, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB dieser Zylinder der Hinterzylin- 
der (16) und/oder der Mitteizylinder (14) ist. 

28. Spinnmaschine nach Anspruch 27, dadurch ge- 
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kennzeichnet, daB das Zwischengetriebe (44b, 44c) 
zweistufig aufgebaut ist " 

29. Spinnmaschine nach AnsDruch 26, worin das 
Untersetzungsverhaltnis im Bereich von 1:3 bis 
1:15, insbesondere bei etwa 1 : 7 liegt 5 

30. Spinnmaschine nach Anspruch 29, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Zwischengetriebe (44a) am 
Vorderzylinder (12) angeordnet ist 

31. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB wenig- i0 
stens emer der Antriebsmotoren mit dem ihm zuge- 
ordneten Zylinder in jeder Betriebsphase der 
Spinnmaschine dauerhaft drehfest verbunden ist 

32. Spinnmaschine nach Anspruch 31, worin jeder 
Antnebsmotor mit dem ihm zugeordneten Zyiinder !5 
in jeder Betriebsphase der Spinnmaschine dauer- 
haft drehfest verbunden ist 

33. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB wenig- 
stens emer der Antriebsmotoren ein Synchronmo- 2 o 
tor, insbesondere ein Reluktanzmotor ist 

34. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Streckwerkzylinder (12, 14, 16) nur an einem Ende 
uber Antriebsmotoren (18, 20, 22,) angetrieben sind 25 
und zwei der Streckwerkszylinder (12, 14, 16), vor- 
zugsweise der Mittelzyiinder (14) und der Hinterzy- 
hnder jeweils in verschiebbaren Lagern (30" 30"') 
angeordnet sind, die senkrecht zur Zylinderachse 
und vorzugsweise parallel zur Verzugsrichtung (II- 30 
II) verschiebbar gelagert sind. 

35. Spinnmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die dem 
test angeordneten Zylinder (12) zugeordneten Ge- 
genwaizen (12') fest und die den verschiebbaren 35 
Zyhndern (14, 16) zugeordneten Gegenwalzen (14', 
16') entsprechend verstellbar an Fuhrungsarmeh 
(58) gelagert smd, die urn eine in Spinnmaschinen- 
Iangsnchtung weisende Achse (60) hochschwenk- 
bar am Maschinengestell angeordnet sind. 40 
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